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Istruzioni Installazione Controller

Controller per esequire il debug per l'istallazione del programma

1) inserire il CD e aprirlo
2) Sequire il percorso:

mappatura software per configurazione

mappatura
controller XP mappatura controller programma pp

controller setup

3) Installare completamente “mappatura controller setup”
PROCEDIMENTO PER LINSTALLAZIONE DRIVER PER WINDOWS XP

4) tornare indietro sino alla cartella “Driver Windows XP” e aprirla
5) Sequire il percorso:

) — ] —> ] —> =

Windows XP driver 1-driver driver
windows XP

6) Finita l'installazione riavviare il PC
7) Collegare il cavo del controller dal motorino al portatile con il motore dello scooter spento
8) Infilare la chiave di accensione nello scooter e accendere I'alimentazione

9) Aprire il programma RS-232 (il vostro computer potrebbe non leggere la scritta e vedere
solo dei quadratini) dal menu Programmi che mettera in comunicazione il vostro computer al

vostro scooter.
Si apriranno le schermate che seguiranno in questo libretto di istruzioni dove potrete regolare

le funzioni del vostro scooter adeguatamente alle vostre necessita.



1° Schermata:
regolazione della potenza dello scooter

Current Step # 1 - three loose controller line debugger

Helcome to use the configuration program controller (San Song)

options

Speed 77control pedal
switch function

Speed ?7started hand
position adjustment

i

Maximum input speed hand
position adjustment

0%

L
5 Three-phase line of the
maximan output current
B

EhBﬂBOHB The power line maximum output
current

45% j

Factory Reset

O Enabl: (®) closed
Chooze the type of hand speed -
3LnE%ICE® 3 v/

direction for use
03(

1 speed control pedal switch functiom is
enabled, Must open the pedal switch function, Speed
signal input iz walid.

2. Three-phase line maximom allowable output
current 15 according to the specific type of
Settings. Contreoller

3. The power cord maximum cuwrrent iz refers to the
controller will be in motor is running at high
speed weakening battery maximum allowable cutput
current, pleaze according to need to adjust the
value .

Iﬂ'ex[ option ﬂﬂ] [ Cancel (C) I [Cli.ck finish]

In questa schermata e possibile regolare la potenza del motore,
particolarmente utile per chi abita in zone dove vi sono tante salite.

La prima voce che é stata cerchiata puo essere spostata dal 20% al
30%, la seconda puo essere spostata dall'80% sino al 100%.

Per chi vive in una zona pianeggiante puo lasciare i valori cosi

come sono di default.




2° Schermata:
tempo di reazione dello scooter

Current Step # 2 - three loose controller line debugger

Welecome to use the configuration program controller (San Song)

options

0. 5Second
Hs 5 D e
- 120Degy ee
Dutput model
48

%h; battery woltage protection value
3

51V J

Battery overpressure walue

v] »

%0V )
-
s The hand speed response speed
3 fast _:' slow
# m FPrevent operation can’ t control
function
Ehansnng (#)Enable (Dclosed
Terminate the brakes, prevent
lost control function
OEnable (*) closed

direction for use

1. Set start time, waiting for the controller battery
wvoltage stability to better protect the battery.

2. According to the brushless motor hall senzor type
determine the best output mode

3. The battery woltage below zet low woltage protection
value 110% when, controller will weakening output:
Below the zetting of low voltage protection walue, will
disconnect controller until the battery woltage ocutput
recovered to low wvoltage protection walue when 105% of
the controller will restore output.

4. The battery woltage owver over-voltage protection
wvalue of 95%, will begin to weakening current power
generation size, achieve and exceed the zet
over-voltage protection walue will stop after power
generation, the battery voltage and set by lesz than
95% of over-woltage protection walue, will again
licensing power generation .

5. Prevent wehicles lost control function, in the
operation of the power switch, open controller i1f the
output is not zero, hand controller will not output .

6. Termination brake, to prevent lozz of comtrel,
termination of braking, 1if the output speed is not
rero, the controller will not allew the output.

[Dpti ons on h[P)]

[lhxt option 0!)] [ Cancel (C) ] [Click E'mi:h]

Molti clienti si lamentano per i tempi di reazione dello scooter che
sono troppo veloci rispetto ad uno a motore endotermico. Questa & una
delle caratteristiche dei veicoli elettrici in quanto la coppia &
immediatametne disponibile. Attraverso questa schermata, pero, &

possibile moderarlo.

Cliccando la freccettina del menu a tendina e possibile regolare il
tempo di reazione da 0.5 secondi a 1 secondo.




3° Schermata:
regolazione potenza del motore

—

Current Step # 3 - three loose controller line debugger

Welcome to use the configuration program controller (San Song)

set

The motor running speed setting
100% J

Motor magnetic lewvel

Half speed rewverse

Ouse @disable
Boost function [4]

Ou:n @disable

‘ s j Turbo function [S]
O use (¥) disable

B N

Bhananng Reverse half flow [6]

O use (3) dizable

Instructions

1. The motor running speed zetting: =liding adjustment
set maximum speed of the motor percentage

2. The magnetic poles logarithm adjustment: according to
the motor motor parameters correctly adjusting parameters

3 reversing half-speed: If the motor is reversed when
using the speed of the half when forward

4. If enabled, the controller when the brake potentiometer
input voltage exceeds 4.2V, the controller will
immediately enter the maximum cutput state, 1s less than
4.2¥, the maximum output out of state, the normal output
state,

5. If enabled, the controller when the brake potentiometer
input wvoltage exceeds 4.2V, the controller will limit the
maximum allowable output current is normally one half,
less than 4.2V, the exit status of Turbe.

6. If enabled in reverse, the controller will limit,
maximum allowable output current for positiwe down half of
the maximum output current .

Hote: Items 3,4,5 functions come into effect only one

[Uption: on tl?]] I_lhxt option (ll]] [ Cancel (C) I [Click finish

E’" importante che i quattro valori che sono stati segnalati di rosso
siano su “disable” o si avra la sensazione che lo scooter sia “frenato”.
In questo modo si eliminano i blocchi che possono dare fastidio,
utilizzando lo scooter al massimo delle sue prestazioni.




4° Schermata:
recupero di energia in frenata

Current Step # 4 - three loose controller line debugger

Helcome to use the configuration program controller (San Song)

Power generation function setting

Braking power generation function [1]

(*)use O disable
Braking power mode [2]
@u;‘ O dizable

Power generation current percentage
setting [3]
Lo

The brake switch mode power
generation current maximum allowable
N

I
-

The biggest power generation current
zet [4]

100% N

The brake sensor type [5]
\ b )

# m The brake sensor effective area open
position
Shansong -
20%

The brake sensor area of effect the
clozed position

o0% i

Description

1.If enabled., will be recycled motor mechanical
energy into electrical energy and will be to the
battery energy storage in the way to strengthen the
méchanical braking ability

2. If enabled, the input woltage in pedal potentiometer
zero, 1f open the brake switch, controller will enter
& state of power generation.

3. If the slider 13 located in the left zide iz the
function 15 disabled. Otherwise, this function is

enabled. Slide block that loosze pedal position under
the mode of the maximum permissible powsr generation

4. Each model under the maximum limit unified power
generation cwrrent size

S. If not to choose, the brake input signal as
invalid Potentiometer, must be in open and brake
switch, turning the brake potentiometer lmob will
change can real-time the size of the cuwrrent maximum
power, Usually effective signal range iz 1 V=4 ¥V, less
than 0.5 V or greater than 4.5 ¥, controller will
ErYor occurs

Note: 1. Must be opened in the brake switch, can use
the brake real-time sensor adjust current power

2. The actual power generation current = motor drive
current biggest % 0.5 % electricity generating cuwrrent
#* largest mode pedal reset mode power current largest
brake switch mode power generation or the biggest
current

[Dptions on aﬂ’]] Illext option m.'l‘ [ Caneel (C) ] lClick finishl

in questa schermata € possibile regolare il recupero dell'energia in
frenata. Portando il valore selezionato da 20% a 100% si avra una frenata
maggiore risparmiando energia utile per 'autonomia dello scooter.

Nell’ ultima schermata non deve essere toccato nulla. Adesso
potete godervi il vostro EcoJumbo con tutti i vantaggi che pud offrirvi.

Buon viaggio con Ecojumbo



“Che uomo é colui che, in vita
non lavora per migliorare il
futuro degli altri uomini?”

www.ecomission.it - Via Buccari 21 16154 Genova
tel 010.6140445 - info(@ecomission.it



